
KM 0

2
5

5
0

7
5

1

2
5

5
0

8
1
.
0
8

2
0
.
4
5

2
6
.
0
6

R=28.00

146.00

147.00

148.00

149.00

150.00

151.00

152.00

153.00

154.00

155.00

156.00

157.00

158.00

159.00

160.00

145.00

1
5
4
.
8
9

1
5
2
.
8
9

1
5
0
.
9
3

1
4
9
.
5
5

1
4
8
.
3
1

улица ВЕЛИМИРА ТОДОРОВИЋА

KM 0

2
5

5
0

7
5

1

2
5

5
0

7
5

2

2
5

5
0

7
5

5
5
.
4
1

138.00

139.00

140.00

141.00

142.00

143.00

144.00

145.00

146.00

147.00

148.00

149.00

150.00

137.00

1
4
7
.
9
9

1
4
7
.
0
2

1
4
6
.
0
0

1
4
5
.
0
4

1
4
4
.
0
7

1
4
3
.
0
7

1
4
2
.
1
1

1
4
1
.
1
7

1
4
0
.
2
2

1
3
9
.
3
7

1
5
2
.
9
8

1
5
0
.
9
0

1
4
9
.
5
9

1
4
8
.
3
4

Rv=100.00

di=3.30%

Tg=1.65

Ymax=0.01

0
+

0
7
5
.
1
4

1
5
0
.
8
9

0
+

0
7
8
.
4
4

1
5
0
.
6
7

1
5
5
.
0
5

Rv=100.00

di=-3.30%

Tg=1.65

Ymax=0.01

0
+

0
2
2
.
3
1

1
5
5
.
2
2

0
+

0
2
5
.
6
1

1
5
5
.
0
0

г
р
а
н
и

ц
а
 
П

Д
Р

-
а

у
л

и
ц

а
 
М

е
т
о
х
и

ј
с
к
а
 
(
 
1
5
5
.
2
7
)

k
m

 
0
+

0
2
1
.
3
3

у
л

и
ц

а
 
Г
р
о
ч
а
н
с
к
а
 
(
 
1
5
0
.
6
0
)

k
m

 
0
+

0
7
9
.
8
6

у
л

и
ц

а
 
Г
р
о
ч
а
н
с
к
а
 
(
 
1
5
0
.
5
4
)

k
m

 
0
+

0
8
1
.
0
8

у
л

и
ц

а
 
Т

о
м

е
 
М

а
к
с
и

м
о
в
и

ћ
а
 
(
 
1
4
8
.
2
9
)

k
m

 
0
+

1
2
6
.
0
6

саобраћајница 4-4

1
6
.
9
5

1
5
5
.
4
9

2
3
.
9
6

1
5
5
.
1
4

7
6
.
7
9

1
5
0
.
7
5

2
6
.
0
6

1
4
8
.
2
9

5

.
0

0

%

7

.
0

1

8

.
3

0

%

5

2

.
8

3

5

.
0

0

%

4

9

.
2

7

1
4
7
.
9
7

1
4
7
.
0
1

1
4
6
.
0
4

1
4
5
.
0
8

1
4
4
.
1
2

1
4
3
.
1
6

1
4
2
.
1
9

1
4
1
.
2
3

1
4
0
.
2
7

1
3
9
.
4
7

Rv=350.00

di=1.35%

Tg=2.36

Ymax=0.01

0
+

2
3
5
.
4
5

1
3
9
.
8
7

0
+

2
4
0
.
1
8

1
3
9
.
7
2

Rv=100.00

di=-7.35%

Tg=3.68

Ymax=0.07

0
+

0
0
4
.
9
6

1
4
8
.
4
7

0
+

0
1
2
.
3
1

1
4
8
.
4
6

у
л

и
ц

а
 
В

.
Т

о
д

о
р
о
в
и

ћ
а
 
(
 
1
4
8
.
2
9
)

k
m

 
0
+

0
0
0
.
0
0

с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
а
 
4
-
4
 
(
 
1
4
8
.
2
9
)

с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
а
 
3
-
3
 
(
 
1
4
2
.
6
6
)

k
m

 
0
+

1
6
2
.
8
5

с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
а
 
2
-
2
 
(
 
1
4
2
.
6
4
)

k
m

 
0
+

1
6
3
.
3
9

с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
а
 
1
-
1
 
(
 
1
3
9
.
3
3
)

k
m

 
0
+

2
5
5
.
4
1

1
4
7
.
9
7

1
4
7
.
0
1

1
4
6
.
0
4

1
4
5
.
0
8

1
4
4
.
1
2

1
4
3
.
1
6

1
4
2
.
1
9

1
4
1
.
2
3

1
4
0
.
2
7

1
3
9
.
4
7

0
.
0
0

1
4
8
.
3
0

8
.
6
4

1
4
8
.
6
0

3
8
.
0
6

1
3
9
.
7
7

5
5
.
4
1

1
3
9
.
3
3

3

.
5

0

%

8

.
6

4

3

.
8

5

%

2

2

9

.
4

2

2

.
5

0

%

1

7

.
3

6

улица ТОМЕ МАКСИМОВИЋА

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

KM 0

2
5

5
0

7
5

1

2
5

5
0

7
5

2

2
5

5
0

7
5

3

2
5

5
0

5
9
.
8
0

7
5
.
4
0

3
6
.
8
5

R=100.00

141.00

142.00

143.00

144.00

145.00

146.00

147.00

148.00

149.00

150.00

151.00

152.00

140.00

1
5
0
.
3
8

1
4
9
.
9
9

1
4
9
.
4
5

1
4
8
.
8
2

1
4
7
.
5
7

1
4
6
.
2
2

1
4
4
.
9
9

1
4
3
.
9
2

1
4
3
.
3
4

1
4
2
.
8
2

1
4
2
.
3
2

1
4
1
.
7
2

улица ГРОЧАНСКА

о
с
о
в
и

н
а
 
у
л

.
 
В

е
л

и
м

и
р
а
 
Т

о
д

о
р
о
в
и

ћ
а

с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
а
 
2
-
2
 
(
 
1
4
5
.
6
0
)

k
m

 
0
+

1
6
4
.
2
9
 

с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
а
 
1
-
1
 
(
 
1
4
2
.
7
0
)

k
m

 
0
+

2
5
6
.
2
8

према ПДР-у УМП-a

3.06.6

и према идејном решењу

o
с
о
в
и

н
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а

и
в
и

ц
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а

и
в
и

ц
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а

0
.
0
0

1
5
0
.
6
0

6
.
7
6

1
5
0
.
8
0

9
5
.
7
6

1
4
9
.
0
2

9
5
.
7
1

1
4
4
.
0
2

3
8
.
9
0

1
4
3
.
0
5

9
6
.
7
4

1
4
1
.
9
0

2
2
.
0
3

1
4
0
.
3
8

3
3
.
8
1

1
4
1
.
0
7

3
6
.
8
5

1
4
1
.
1
5

3

.
0

0

%

6

.
7

6

2

.
0

0

%

8

9

.
0

0

5

.
0

0

%

9

9

.
9

5

2

.
2

5

%

4

3

.
1

9

2

.
0

0

%

5

7

.
8

4

6

.
0

0

%

2

5

.
2

9

5

.
8

7

%

1

1

.
7

8

2

.
6

3

%

3

.
0

4

1
5
0
.
4
4

1
4
9
.
9
4

1
4
9
.
4
4

1
4
7
.
5
6

1
4
6
.
3
1

1
4
5
.
0
6

1
4
3
.
9
3

1
4
3
.
3
6

1
4
2
.
8
3

1
4
2
.
3
3

Rv=150.00

di=-5.00%

Tg=3.75

Ymax=0.05

0
+

0
0
3
.
0
1

1
5
0
.
6
9

0
+

0
1
0
.
5
1

1
5
0
.
7
3

1
4
8
.
8
1

Rv=350.00

di=-3.00%

Tg=5.25

Ymax=0.04

0
+

0
9
0
.
5
1

1
4
9
.
1
3

0
+

1
0
1
.
0
1

1
4
8
.
7
6

Rv=250.00

di=2.75%

Tg=3.44

Ymax=0.02

0
+

1
9
2
.
2
7

1
4
4
.
2
0

0
+

1
9
9
.
1
5

1
4
3
.
9
5

1
4
1
.
6
8

Rv=350.00

di=-4.00%

Tg=7.00

Ymax=0.07

0
+

2
8
9
.
7
4

1
4
2
.
0
4

0
+

3
0
3
.
7
4

1
4
1
.
4
8

1
4
0
.
5
7

Rv=80.00

di=11.87%

Tg=4.75

Ymax=0.14

0
+

3
1
7
.
2
8

1
4
0
.
6
6

0
+

3
2
6
.
7
8

1
4
0
.
6
6

1
5
0
.
6
0

1
4
1
.
1
5

KM 0

2
5

5
0

7
5

1

2
5

5
0

7
5

2

2
5

5
0

7
5

3

2
5

5
0

7
5

2
3
.
4
0

4
7
.
6
3

6
4
.
0
7

7
1
.
4
0

R=30.00

141.00

142.00

143.00

144.00

145.00

146.00

147.00

148.00

149.00

150.00

151.00

152.00

153.00

154.00

155.00

156.00

157.00

140.00

1
5
4
.
5
9

1
5
3
.
9
4

1
5
3
.
3
6

1
5
2
.
6
0

1
5
1
.
8
1

1
5
0
.
9
8

1
4
9
.
9
4

1
4
9
.
0
4

1
4
8
.
1
2

1
4
7
.
1
6

1
4
6
.
3
8

1
4
5
.
9
5

1
4
5
.
6
6

1
4
5
.
2
5

улица МЕТОХИЈСКА

о
с
о
в
и

н
а
 
у
л

.
 
В

.
 
Т

о
д

о
р
о
в
и

ћ
а

у
к
л

а
п
а
љ

е
 
у
 
и

в
и

ц
у
 
к
о
л

о
в
о
з
а
 
-
 
у
п
у
ш

т
е
н
 
и

в
и

ч
њ

а
к
 
1
8
/
2
4
 
c
m

(
+

0
c
m

)

интегрисана саобраћајница

k
m

 
0
+

0
0
3
.
0
0
 
(
 
1
5
5
.
2
7
)

у
п
у
ш

т
е
н
 
и

в
и

ч
њ

а
к
 
1
8
/
2
4
 
c
m

(
+

0
c
m

)

k
m

 
0
+

1
6
2
.
2
8
 
(
 
1
5
0
.
4
3
)

с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
а
 
2
-
2
 
(
 
1
5
0
.
3
1
)

k
m

 
0
+

1
6
5
.
2
8

интегрисана саобраћајница

према ПДР-у УМП-a

и према идејном решењу

o
с
о
в
и

н
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а

и
в
и

ц
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а

и
в
и

ц
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а

4.06.5

Г
Р

А
Н

И
Ц

А
 
П

Д
Р

-
А

Г
Р

А
Н

И
Ц

А
 
П

Д
Р

-
А

k
m

 
0
+

3
5
8
.
9
2
(
 
1
4
5
.
1
2
)

0
.
0
0

1
5
5
.
1
8

3
.
0
0

1
5
5
.
2
7

4
8
.
6
0

1
5
4
.
0
1

0
.
1
5

1
5
2
.
7
2

8
3
.
9
4

1
4
9
.
6
2

8
1
.
8
0

1
4
6
.
2
0

3
0
.
8
9

1
4
5
.
5
9

5
4
.
4
5

1
4
5
.
0
0

7
1
.
3
4

1
4
5
.
4
2

2

.
7

5

%

3

.
0

0

2

.
7

5

%

4

5

.
6

0

2

.
5

0

%

5

1

.
5

5

3

.
7

0

%

8

3

.
7

9

3

.
5

0

%

9

7

.
8

6

1

.
2

5

%

4

9

.
0

9

2

.
5

0

%

2

3

.
5

6

2

.
5

0

%

1

6

.
9

0

1
5
4
.
6
6

1
5
3
.
9
8

1
5
3
.
3
5

1
5
1
.
8
0

1
5
0
.
8
8

1
4
9
.
9
5

1
4
9
.
0
6

1
4
8
.
1
9

1
4
7
.
3
1

1
4
5
.
9
7

1
4
5
.
6
6

1
5
2
.
6
9

Rv=2000.00

di=-1.20%

Tg=12.00

Ymax=0.04

0
+

0
8
8
.
1
5

1
5
3
.
0
2

0
+

1
1
2
.
1
5

1
5
2
.
2
8

1
4
6
.
4
7

Rv=1500.00

di=2.25%

Tg=16.88

Ymax=0.09

0
+

2
6
4
.
9
3

1
4
6
.
7
9

0
+

2
9
8
.
6
8

1
4
5
.
9
9

Rv=750.00

di=-1.25%

Tg=4.69

Ymax=0.01

0
+

3
2
6
.
2
0

1
4
5
.
6
4

0
+

3
3
5
.
5
7

1
4
5
.
4
7

1
4
5
.
1
1

Rv=250.00

di=5.00%

Tg=6.25

Ymax=0.08

0
+

3
4
8
.
2
0

1
4
5
.
1
5

0
+

3
6
0
.
7
0

1
4
5
.
1
5

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

KM 0

2
5

5
0

4
9
.
7
1

136.00

137.00

138.00

139.00

140.00

141.00

142.00

143.00

144.00

145.00

135.00

1
4
0
.
9
1

1
4
0
.
9
8

1
4
2
.
7
0

Rv=50.00

di=-5.50%

Tg=1.37

Ymax=0.02

0
+

0
0
3
.
7
7

1
4
2
.
6
0

0
+

0
0
6
.
5
2

1
4
2
.
4
6

Rv=100.00

di=5.50%

Tg=2.75

Ymax=0.04

0
+

0
4
0
.
9
6

1
3
9
.
7
0

0
+

0
4
6
.
4
6

1
3
9
.
4
1

0
.
0
0

1
4
2
.
7
0

5
.
0
7

1
4
2
.
5
7

4
3
.
7
1

1
3
9
.
4
8

4
9
.
7
1

1
3
9
.
3
3

2

.
5

0

%

5

.
0

7

8

.
0

0

%

3

8

.
6

4

2

.
5

0

%

6

.
0

0

САОБРАЋАЈНИЦА 1-1

у
л

.
Г
р
о
ч
а
н
с
к
а
 
(
 
1
4
5
.
6
0
)

k
m

 
0
+

0
0
0
.
0
0

у
л

.
 
Т

о
м

е
 
М

а
к
с
и

м
о
в
и

ћ
а
 
(
 
1
3
9
.
3
3
)

k
m

 
0
+

0
4
9
.
7
1

KM 0

2
5

5
0

7
5

1

2
5

4
.
8
0

141.00

142.00

143.00

144.00

145.00

146.00

147.00

148.00

149.00

150.00

151.00

152.00

140.00

1
4
9
.
3
2

1
4
5
.
5
5

1
4
3
.
7
0

1
4
2
.
6
8

1
4
8
.
2
7

1
4
4
.
6
1

1
5
0
.
3
1

Rv=80.00

di=-7.50%

Tg=3.00

Ymax=0.06

0
+

0
0
3
.
1
3

1
5
0
.
2
4

0
+

0
0
9
.
1
3

1
4
9
.
8
6

1
4
5
.
8
5

Rv=100.00

di=7.50%

Tg=3.75

Ymax=0.07

0
+

0
4
6
.
0
9

1
4
6
.
1
7

0
+

0
5
3
.
5
9

1
4
5
.
7
0

Rv=100.00

di=-5.50%

Tg=2.75

Ymax=0.04

0
+

0
6
2
.
2
5

1
4
5
.
4
8

0
+

0
6
7
.
7
5

1
4
5
.
1
9

1
4
2
.
7
6

Rv=100.00

di=5.50%

Tg=2.75

Ymax=0.04

0
+

0
9
4
.
5
4

1
4
3
.
0
5

0
+

1
0
0
.
0
4

1
4
2
.
7
6

0
.
0
0

1
5
0
.
3
1

6
.
1
3

1
5
0
.
1
6

4
9
.
8
4

1
4
5
.
7
9

6
5
.
0
0

1
4
5
.
4
1

9
7
.
2
9

1
4
2
.
8
3

4
.
8
0

1
4
2
.
6
4

2

.
5

0

%

6

.
1

3

1

0

.
0

0

%

4

3

.
7

0

2

.
5

0

%

1

5

.
1

6

8

.
0

0

%

3

2

.
2

9

2

.
5

0

%

7

.
5

2

у
л

и
ц

а
 
М

е
т
о
х
и

ј
с
к
а
 
(
 
1
5
0
.
3
1
)

k
m

 
0
+

0
0
0
.
0
0

у
л

и
ц

а
 
Г
р
о
ч
а
н
с
к
а
 
(
 
1
4
5
.
6
0
)

k
m

 
0
+

0
5
7
.
6
2

у
л

и
ц

а
 
Т

о
м

е
 
М

а
к
с
и

м
о
в
и

ћ
а
 
(
 
1
4
2
.
6
4
)

k
m

 
0
+

1
0
4
.
8
0

1
4
2
.
6
4

KM 0

2
5

5
0

7
5

1

3
2
.
8
2

4
2
.
6
1

7
7
.
9
4

R=75.00

135.00

136.00

137.00

138.00

139.00

140.00

141.00

142.00

143.00

144.00

134.00

1
4
0
.
9
5

1
4
0
.
6
2

у
л

.
 
Т

.
М

а
к
с
и

м
о
в
и

ћ
а
 
(
 
1
4
2
.
6
6
)

k
m

 
0
+

0
0
0
.
0
0

k
m

 
0
+

0
7
7
.
9
4

г
р
а
н
и

ц
а
 
П

Д
Р

-
а

k
m

 
0
+

0
5
9
.
9
4

и
в
и

ц
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а
 
с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
е

k
m

 
0
+

0
6
8
.
6
9

Ј
У

Ж
Н

И
 
Б

У
Л

В
А

Р
 
(
 
1
3
6
.
7
8
)

п
р
е
м

а
 
П

Д
Р

-
у

1
4
0
.
6
4

1
3
8
.
1
4

1
3
6
.
9
4

Rv=60.00

di=12.50%

Tg=3.75

Ymax=0.12

0
+

0
6
0
.
8
4

1
3
7
.
0
5

0
+

0
6
8
.
3
4

1
3
6
.
7
7

Rv=80.00

di=-7.50%

Tg=3.00

Ymax=0.06

0
+

0
0
3
.
3
1

1
4
2
.
5
8

0
+

0
0
9
.
3
1

1
4
2
.
2
0

0
.
0
0

1
4
2
.
6
6

6
.
3
2

1
4
2
.
5
0

6
4
.
5
9

1
3
6
.
6
8

7
7
.
9
4

1
3
7
.
0
1

2

.
5

0

%

6

.
3

2

1

0

.
0

0

%

5

8

.
2

7

2

.
5

0

%

1

3

.
3

5

KM 0

2
5

5
0

7
5

1

2
5

8
.
1
4

2
2
.
0
8

R=28.00

146.00

147.00

148.00

149.00

150.00

151.00

152.00

153.00

154.00

155.00

145.00

1
4
9
.
0
4

1
4
8
.
3
7

1
4
8
.
2
0

1
4
8
.
4
2

у
л

.
 
Т

о
м

е
 
М

а
к
с
и

м
о
в
и

ћ
а
 
(
 
1
4
8
.
2
9
)

k
m

 
0
+

0
0
0
.
0
0

Ј
У

Ж
Н

И
 
Б

У
Л

Е
В

А
Р

 
(
 
1
4
8
.
4
2
)

k
m

 
0
+

1
2
2
.
0
8

k
m

 
0
+

1
1
4
.
0
3

Ј
У

Ж
Н

И
 
Б

У
Л

Е
В

А
Р

 
(
 
1
4
8
.
2
2
)

г
р
а
н
и

ц
а
 
П

Д
Р

-
а

k
m

 
0
+

1
1
0
.
2
8

1
4
8
.
7
1

1
4
8
.
4
6

1
4
8
.
2
1

1
4
8
.
2
9

1
4
8
.
8
7

Rv=150.00

di=-6.00%

Tg=4.50

Ymax=0.07

0
+

0
2
1
.
0
9

1
4
8
.
7
3

0
+

0
3
0
.
0
9

1
4
8
.
9
1

Rv=60.00

di=10.00%

Tg=3.00

Ymax=0.07

0
+

0
0
3
.
2
0

1
4
8
.
1
3

0
+

0
0
9
.
2
0

1
4
8
.
1
3

Rv=150.00

di=3.50%

Tg=2.62

Ymax=0.02

0
+

1
0
7
.
0
1

1
4
8
.
1
4

0
+

1
1
2
.
2
6

1
4
8
.
1
8

0
.
0
0

1
4
8
.
2
9

6
.
2
0

1
4
7
.
9
8

2
5
.
5
9

1
4
8
.
9
5

9
.
6
3

1
4
8
.
1
1

2
2
.
0
8

1
4
8
.
4
2

5

.
0

0

%

6

.
2

0

5

.
0

0

%

1

9

.
3

9

1

.
0

0

%

8

4

.
0

4

2

.
5

0

%

1

2

.
4

5

1
4
8
.
4
2

САОБРАЋАЈНИЦА 2-2

САОБРАЋАЈНИЦА 3-3

САОБРАЋАЈНИЦА 4-4

о
с
о
в
и

н
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а
 
с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
е

Ј
У

Ж
Н

И
 
Б

У
Л

В
А

Р
 
(
 
1
3
7
.
0
1
)

п
р
е
м

а
 
П

Д
Р

-
у

и
в
и

ц
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а
 
с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
е

п
р
е
м

а
 
П

Д
Р

-
у

о
с
о
в
и

н
а
 
к
о
л

о
в
о
з
а
 
с
а
о
б

р
а
ћ
а
ј
н
и

ц
е

п
р
е
м

а
 
П

Д
Р

-
у

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

НАГИБ

ПРОЈЕКТОВАНЕ

ПОСТОЈЕЋЕ

СТАЦИОНАЖА

ЗАКРИВЉЕНОСТ 1/R

К
О

Т
Е

Весна Николић,  дипл.инж.арх.

РУКОВОДИЛАЦ ПЛАНА

РАДНИ ТИМ

саобраћај

Данијела Мишковић,

дипл.инж.грађ.

ГРАФИЧКИ ПРИЛОГ:

ИЗРАДИО:

РАЗМЕРА

ДАТУМ

РУКОВОДИЛАЦ ПЛАНА

Весна Николић,  дипл.инж.арх.

РАДНИ ТИМ

ПЛАН ДЕТАЉНЕ РЕГУЛАЦИЈЕ ЗА

ПОДРУЧЈЕ ИЗМЕЂУ ПЛАНИРАНЕ

САОБРАЋАЈНИЦЕ ЈУЖНИ БУЛЕВАР,

СПОРТСКОГ КОМПЛЕКСА  „ОБИЛИЋ“,

УЛИЦА ВЕЛИМИРА ТОДОРОВИЋА И

МЕТОХИЈСКЕ И ПЛАНИРАНЕ ТРАСЕ

САОБРАЋАЈНИЦЕ УМП,  ГРАДСКА

ОПШТИНА ВРАЧАР

јул 2018 године

 MARKOM PROJECT LINE d.o.o.

Београд, Господара Вучића 180

Р 1:500

Јелена Павловић, маст.инж.арх.

Сања Станојевић, маст.инж.арх.

Данијела Мишковић, дипл.инж.грађ.

Светлана Тодоровић, дипл.инж.арх.

4б. ПОДУЖНИ ПРОФИЛИ

AutoCAD SHX Text
 2018. године. године


